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描述：感应电动势的大小和通过导体

回路的磁通量的变化率成正比。
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首先任定回路的绕行方向

据右手螺旋确定回路包围面积的法线方向

据确定磁通量的正负(dΦ=B﹒dS)

确定电动势的正负:若ε＞0,电动势方向与绕行方向一致;

若ε＜0,电动势方向与绕行方向相反
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   感应电动势的方向



  楞次定律

        闭合的导线回路中所

出现的感应电流，总是使

它自身的磁通量反抗原磁

通的变化（反抗相对运

动、磁场变化或线圈变形

等）.
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点为高电势点指向从

方向相同，与，动生电动势＞若
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动生电动势



感生电动势：

（1）导体回路：

一段导体：
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r < R 时，

r > R 时
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则   Ei> 0 ，沿顺时针走向。
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重要结论 ：半径oa线上的感生电动势为零
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自感的计算方法

设电流 I         B         Φ I
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互感的计算方法
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麦克斯韦方程组

（1）电场的高斯定理  
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（2）法拉弟电磁感应定律
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（3）磁场的高斯定理 0
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（4）全电路安培环路定理
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（2）法拉弟电磁感应定律


